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Bedienungsanleitung

A WARNUNG

Dieses Geral erzeugt gefhriiche elekinsche Spannungen und steuert
pefahriche drehende mechanische Teile, Tod, schwere Kbrperverietzung oder
erheblicher Sachschaden kénnen dée Folge sain, wenn die Anweisungen in
dieser Bedienungsanlaitung nicht befolgt werden.

Nur entsprechend qualifizieries Personal sollte an diesem Geral arbeiten.

Deutsch

(3 Fors g Laitungen zu . Die L
ahschkeBen und darauf achien, daB dse Adem nichi ungeschirmi verlaufen
(4} Die itungen sind von den L moglichst entfern 2u verlegen, unter
@ L ot elo. Bei Leilungsktwungen soll nach
Moglichkeit gin Winkel von 90° werden. Darober h en, dab
dig N G von den getrennt gehalten werden

(5]  Stellen Sie sicher, dab die Scnuue in den Schranken entstor sind, entweder durch
RC-Besc Fallvor dar durch Freilauf -dioden
bei Gleichstromschitzen, uublr die Entstormittel an den Spulen anzubringen sind.

Dnﬁes Personal muB mit allen und den vertraut
sain, r den Transport, das Autt und
Bedienung des Gerates enihalien sing. Dewfolqre-:ha und Belrieb
dieses Gerates hangt von der

Bedienung und Wartung des Gerdles ab.

Der NORDAC smar arbedat mit hohen Spannungm

MNur sind zulissrg. Dese Gerdle

mussen geerdet sen nﬁcsxnasset NEC und andere zutrefiende Standards).
Gerate mit dreiphasigem Netzanschiud dorfen nicht  Gber i ginen

furl g g sind ebentalls wrksam. Das st insbesondera

dann von Bedeutung, wenn die Sehitze tber das Relass am Umrichter gestauer werden.

(6) Fur dee Netzanschlisse smd abgesm.rm:e oder bewehrte Kabel zu verwenden und die
h g ist an den am L hter angebrachien Erdung: (siehe Bild 2) 2u

anden.
(M Dieniedngste, noch moghiche S wahlen, Dadurch vom

an das Nez

wemen (siehe D|N VDE 0160, Abschnitt £.5).
Die Netz- und Motorklemmen (sighe Bild 2) kaanen gefahriche Spannungen
funren, selbst wenn der Umrichter nich! funktionsfahig ist.

Anschlud, L d Sto it sind nur durch Fachkrafte
uldssig. Das Fachpersonal muB grundiich mit aflen Wamhinweisen und
g vertraut sein
Gewisse Emslanmspammew konnen  bei mﬂeuamchalung der
eusiar
DtesaGaraledMenmchraJs Nothalt -Mechanismus verwendel werden (sighe
EN 60204, 8.2.5.4).
INSTALLIERUNG
A WARNUNG
Um sicheren Betrieb d darf s nur durch

Personal installier und in Betrieb gesetzt werden.
Inshesonders sind sowohl die aligemeinen und regionalen Montage- und
iften fir Arbaiten an S {z. B. VDE), als auch

L 2u beachien

Stalien Sie sicher, daB fiir den ungehinderten Ein- und Austritt der Kuhiluft iber

und unter dem Umichter ain Freiraum von mindestens 100 mm vorhanden ist.

Bel Einbau des Umrichlers in einen Schrank slallen Sie sicher, da die
den West nicht

Vermeiden Sie (bermaige Schwingungen und Erschutterungen des Gerales.

Verdrahtungsrichtlinien

Die Umrichter wueden fur Betrieb in industrielier Umgebung entwicked, in der hohe Werte an
aeumnlagnﬂlsc!wn Storungen 2u erwaren sind. Im aligemeinen gewahrleislel eine

¢ @ingn g und 3 Betrgb. Sollten dennach
Gy ik auttreten. d ich geg a¥s
nitzlich, Insbesandere kann sich das Erden des Anlag {0} am Umrichter,

wig unlen beschrieben, als wirkungsvoll erwersan

erzeuglen 0 0 27t
Bei der Installation der Umrichter darf unter keinen Umstanden gegen
die Sicherheitsbestimmungen verstofien werden!

Mechanische Installierung

—W—m

l¥ H

H =136 mm
H1 =128 mm
W =63 mm
Tiefe = 101 mm

| Abstande fir die Kahiung (alle Ausfiihrungen):
| Oben und unten: 100 mm

| 4 Vorn: 100 mm

e -] Seitlich: nicht eriorderiich

Bild 1: Schema fir die Montage
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Elektrische Installation
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) Netz- und Motorklemmen
{L1 Ist bei einphasigen Geraten

ONoNONCONG)
i U2NI3 W VU

(1) Stellen Sie sicher, daB alle Gerate im Schrank Gber kurze Erdungsleitungen mit grofem i
[v] die an einen g oder gne Erd higne o ﬁ o | ke
a:msdﬂossen sind, gut geardal sind Besunders wichti ist es, dab jedes an den | | (PE)
geschicssene S gerat {z.B. ein dber eine kurze =
Ledtung mit groBem Cuerschnift mit dem selben Emungsnimkt verbunden ist. wie der Bild 2 Netz- und Steuerungsklemmen
Umrichter selbst. Es werden flache Lestungen (2.8, Metalibligel) bevorzugt, da sie bei
hohen Frequenzen eine geringere Impedanz aufweisen.
Dar Mmelpunhileller der uber die Umrichier gesteuerten Motoren soll direkt an den A VORSICHT
(PE) des atigen Umrichiers angeschiossen werden,
{2} Bai der Montage des Z ib den und darauf achten, daf = e il s
zwischen dem Kuhikdrper und der Platte guie elekirische Verbindung besteht ::rrlde:\ w::du::men Fall diren sie in
Erforderfichenfalls Anstrich entfemen s
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Netz- und Motoranschlisse BEDIENFELD
Ist bei ei i
ion A ot Motoranschidsse /\ | wARNUNG

4 [wewa] [wlv]vy] sy i g Yelie e s
W eingestall. Dadurch wird verhindert, daB bei der Erst ein

MR e L unbeabsichtigter Motorhochlaut stattfindet, der zu unkontrolerten Vortalien
Ein-fdreiphasig fuihren kannte,
1AC 230V = Vor dem Anlaufen des Molors muB daher ein Frequenzsollwert Gber den
3AC 230V E:dmgsans_diluﬁmden Parameter PDOO mit der Taste 2 eingegeben oder Gber den Parameter PO0S
Kihlkrper des Unrichiers mopdsie yoedon.; .
Alle Einstellungen dirfen nur von qualifiziertem Personal unter besonderer
Bild 3: Netz- und Motoranschlasse it 9 werden.

Die erforderli P: i konnen an den drei Tasten (P, A und 7) auf dem
A WARNUNG B des U o werden (Bild 5 enthall ein FluBdiagram fir das
Vataeh Ej der P ). DigN und Werte der Parameter werden

Stellen Sie sicher, daB der Motor fir die richtige AnschluBspannung an der 4-stelligen LED-Anzeige ausgegaben.
mmmvummmm-ummvuw noE e b
h werden.

Zum Einschalten des Umrichters gricken.

Nur Kuperieitung der Klasse 1 fir 60/75°C verwenden. I EIN-Taste Die Funktion dieser Taste kann durch Einstelien von
P121 = 0 salektiv Tt werden,

Varwendan Sie ein 4-adnges abgeschirmies Kabel, o AP

Die Gesamiange der Motorlsitung darf 50 m nicht Gberschreiten. Wenn ein ST 2Zum Ausschallen des Umrichters dricken.
wird oder wenn die Irinne gui geerdet ist, darf die Langs 25m nichl
iiberschreiten. Sellen Gngere Leitungen verwendet werden, wenden Sie sich bitte an Ihren
Wil e, = Bei Belaligung der Taste Umschlung
Asynchwon- und Synchronmotoren kbnnen entweder einzeln oder in Parallelschaliung an den P et T Zwischen Parameler- N”W‘::Bg;m'wm
Umrlmar angeschiossen werdan. Es ist zu beachien, daB sich bei AnschiuB eines
an den gin ergibt, der evil. zweisinhaibmal starker als = ST und
enwaretst Taste AUF Parameer-Werlen auf hohere Werl.
Die Schrauben der Metzklemmen mél Hille eines 4 - 5 mm Kreuzkopf-Schraubendrehers Die Funkion dieser Taste kann durch Einstellen von
fastriehan. P124 = 0 selektiv gesperrt werden,
. Einstellung von  Paramater-Nummermn  und
Steueranschllsse v Taste AB Parametar-Wertan auf niedrigers Werle.
Ausgangsrelas | Die Funktion dieser Taste kann durch Einslefien von
Fa FFPIPP L s &8 A P124 = 0 selekt gespert verden. )
T Wird diese Taste bei angehaltenem Umnichier
[:{z'ah‘ |s|?‘a[s—‘m 11|12‘13‘1¢[ Jog J0G-Taste dan pewd g s A u Aeen de
: : : Loskassen der Taste hal der Unvichter an. Die
T EREEETER
J l J 2l bisib chne Auswiriung.
R RS485 Die Funktion dieser Taste kann durch Einslefien von
Digital- AnschiuBpunkl e . M ; hsetl  bei
Stromver-  Analog- g uipunkte Die Drehrichtung des Motors  wec i
| i fiir OPm P REGHTS!EENKSLAUF Betatigung deeser Taste,
fir | Ist der LINKSLAUF angewahht, dann wird dies auf

der LED-Anzeige durch ein  vorangestellles
Minus-Zeichen (-} vor dem angezesglen Wert bis
9,9 angezeigh, oder es wird bei Wertan von 100.0
oder dariber nach der knken Ziffer ein blinkender
Dezimalpunki angezesgt

Beispeel 60,0 Hz bei Linkslaul =

""le - di.)\;'. . Snmmm MaLSImA - I:E_D’Gl

1

2 o ov Stomversorgung  Masse 120,0 Hz bel Linkslauf =

3 AN+ o2-10V Analogeingang  Plus (+] -Anschlug |E|nn

4 AN- Analogeingang  Minus (-) -AnschiuB Lo L

5 il Dighaleingang 1 7,5~ 33V, max. 5 A Die Funktion dieser Taste kann durch Einstellen von

6 Dinz Digitaleingang 2~ 7.5 - 33V, max. 5 mA P122 = 0 selekiiv gesper warden

7 DIN3 Digitaleingang 3 7.5 - 33V, max. 5 mA 0 88 4-slelige Zeigh die Parameter-Nummer (PO00 - P9T1), den

i Parameter-Werd (0000 - 9999) oder den

8 P Stomversorgung - max. 250 mA g2 LED-ANB08  c.ier Code (FOO1 - F168) an.

] o Stromwersorgung  Masse Hinweis: Obwohl de LED-Anzeige Frequenzwerle
G = nur bis zu einer Aufidsung von 0,1 Hz

10 BP RS4B58'(+)  FirUSS Protokol e lam do Al o4 101

o P erwedart werden (Vorgehansweise: siehe

i AN RS485°A'(-) Fur USS Protokol s ) 0 Bid 5,

12 PE PE Schutzerde

13 AL1B Relais 1 Schieber

— ] 30V de/ 1,0 A max,
14 RLIC Relais 1 Wurzel

Zum der mit kleiner Klinge

[2 - 2.5 mm) verwendan.

(585139-E1740-U308-B
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WICHTIG: Parameter oberhalb POD9 kinnen nicht eingestallt werden, wenn PO0S nicht zuerst aul 002 oder 003 eingestellt wird.

(9

A odsr
druﬂsen :IrucIvEn

Nein
8] 2] )
L frell
umckeni | dricken | drucken
Hinweis
[1]  Die Anzeige wechselt auf 'PO00’.
[2]  Denzu vergndernden Parameter wihien
[3]  Den Betrag des gewdhiten Parameters ansehen,
[4]  Soll der Wert verandent werden? Falls nicht, weiter bei [6].
51  Den Batrag des erhdhen { A ) oder verringem | 7 ) .
18] Den neven Wert (alls ) im Speicher | ' und zu der F ig
Hinweis

Um beim Andern der Frequenzparameter die Aunnwng aufl 0,01 zu verbessern, darf die Taste P nicht kurz gedriickl werden, um zur Para

Ist s0 lange zu driicken, bis sich die Anzeige aul - -

n0" andert (n = der akluelle Zehntel Wert, zum Beispiel ist bei sinem Parameterwe

meleranzeigs zurickzukehren, sondem
rt von '055,8 n = 8). Zum Andem des Werles

die Taste A oder 7 dricken; anschieBend mchmhﬁm[lmanwn P zur Parameteranzeige zurickkehren,

71 Missen sonstige Paramater verindert werden? Falis [a, zurick zu [2].
18]

mmm%hn bis ‘PA71" oder 'PO00" angezeigl wird, Baim Autwirisrolien stoppt die Anzeige autematisch bei P9T1. Wird die A-Taste emeut gedrickt, spring! die

Anzeige wieder auf
8]  Den Vorgang veriassen und zur normalen Betriebsanzeige zurickkehren.
Werden Parameler versehenich verander, dann lassen sich sa
anschiieBend P gedrickt wird,
Bild 5 Vorgehensweise bei der Anderung von Parameterwerten

BEDIENUNGSHINWEISE
Aligemeines

Der Umrichler ist nicht mit einem Netz
das Netz angeschiossen ist, immer unter Spannung. Das Gerat wartet bei gesperrtem Ausgang
ab, bis die Taste BETRIEB (RUN) gednickt wird bzw. auf ein Signal EIN uber Klemme 5 ader &
{nach rechts oder links drehen) bzw. auf ein Kommando BETRIEB von der serellan Vrbi

und stent somit, wann e« an

Parameter auf Ihre Standardwerte zunicksetzen, wenn der Parameter P944 aul 001 eingestellt und

(6)  Die Parameter P021 und P022 so einstellen, dafl sie dis niedrigsle und die hachste
Ausgangsirequenz angeben,

7] Denexternen EINIAUS-Schalterin die Steflung EIN (ON) bringen. Das Potentiomenter so
versigllen (oder die analoge Steuerspannung so einstelien), dall am Umrichter die
gewunschie Frequenz angezeigt wird.

\Wenn als Anzeige de Ausgangsiraguenz gewahit ist (PO01 = 0). dann erscheint der entsprechende
Sobwert im Ssllstand des Umnchiers in Abstanden von jeweds 1,5 Sekunden auf der Anzesge.

Der Umndﬂar isl ab Werk fir Standardanwendungen mit 4-poligen Morm- an
die Daten vom

in die Paramr Pw bis POBS eingegeben werden, Bitte beachien Sie, daB diese Parameler

nur zuganglich sind, wenn P00S auf 002 oder 003 eingestellt wurde.

Bl Ankef st der Fi des | auf 0,00 Hz eing was bedeulat,
daf der Motor nicht anlauft! Um das Gerdt zum Starten zu bringen, ist zunachs! unter
Verwendung der Taste A oder durch Emgabe_aims ‘Wertes an P00S oder Fesisetzung eines

Sollwert uber die analogen oder serigllan 2in Sollwert

Sobald ei | gestellt wurde, wird er isch imin peicher hinterlegl.
Grundbetrieb

Nachstehend st das Verfanren zum Einstellen des Umncnters fir den Emsatr

mmmmm;-mnmm und es mull ledigich
¥ gan gean werden.

1} D g legen. Den Parameter POO9 auf 002 oder 003 einstallan
um das Anpassen aller Payametummrmglmhan (Vorgehansweise siche Bild 5).
(21 Den Parameler PODS auf den gewinschien Frequenzsollwen sinstaien
(3]  Die EIN-Taste { | ) aul dem Bedienfeld des Umrichiers dricken. Der Umnichier speist
nunmehr den Molor mit der an POO0S eingesteliten Freguenz
Falls erforderlich, kann g Drehzahl des Motors (d.h, die Frequenz) direkt mit Hilfe der
Tasten A 7 verandert werden, (P011 auf 001 einstellen, um das Festhalten der neuen
£ " Craich : ; \

ane von Paramatam o

Betrieb — Digitale Steuerung

(1) Die Stevarklemme 5 dber einen emfan:hen Ein-fAus-Schalter mit Klemme 1 verbinden
Damit wird der Umrichter fur R o (5t

(2)  Netzsirom an den Umrichier anlegen. Durch Einstellen des Parameters P0G auf 000 den
digitalen Sollwert vorgeben,

(3} Durch Einstellen des Parameters PO0T aul 000 Drgitaleingabe vorgeben im vorfiegendan
Fall) und die Bedienslemente auf der Frontpiatte sperren,

(4} Den Parameter POOS auf den gewinschien Freq fell

{5} PO11 auf 001 einstetien, um das Festhallen der neuen Frequanzeinstell

im Speicher

Still (Anhalten) des Motors

Das Anhaftan kann auf mehrese Aren erraicht werdan:

*  Aul 0,0 Hz beingen (Ein Senkan oesSoMerlsrrmBis Taste 7 aul 0.0 bewirkt en gesteueries
Ausschaiten des Molors je nach der (POOG))

*  Wenn Sie das Kommanda EIN Iuschen dee Taste MS {0) am Eedsen?etd driicken oder
den extermen Ein-jAusschaller auf AUS stellen, schallet sich der Umrichter gemal der

s g (P003) aus.

+ Die Giacnsmnmmm bis 250% wmrlq nach Authebung des EIN-Befehls ein
stharies Abbremsen bis zum Stiistand (Der Bremsvorgang wird uber PO73 gesteuert.).

*  \Verbundbremsung (Bremsung wird uber POBE gestever).

Wenn der Motor nicht anlduft

Wenn der Motor nach Erteilung des Kemmandos EIN nicht anspringl. nachprifen, ob das
Kommando EIN richtig aktiviert wurde; nachprifen, ob ein Frequenz-Sollwert an P05
@ingegeben wurde und ob die Motorspezifikation richtig eingegeben wurde.

Ist der Umnchter fur eine Bedienung uber die Frontplatie konfiguniert (POOT = 001) und lauft der
Motor bei Betabgung der EIN-Taste nicht an, Gberprifen Sie ob P121 = 001 ist (EIN-Tasts
freigegeben).

Parameter keine Funktion erzielt werden
kann, ist as zwackmaslg ein Uriaden des Umrichters mil den Standardwarten ab Werk durch

Einstellen des Parameters P944 aul 1 und Drucken von P

Fernsteuerung

Derl liber eine USS-D ilung, die an die seriell

ist, lerngy werden. Wird volle Fi rangl, mul Parameter P310 auf 1 gesetzt

werden.

Es konnen bis 2u 31 IJmnnhler an eme exteme Steuersinhet Engasmlossm werden. Jeder
Zutaihung einer (P0G}

EUROPAISCHE NIEDERSPANNUNGS- UND EMV-RICHTLINIEN
Europaische Niederspannungs-Direktive

Das Produkt NORDAC smart genugt den Anforderungen der
Nigderspannungsdirekdive 73/23/EEC.

auch bei vom Netz getrennten Umrichier zu ermoglichen,

(6] Den externen Ein-/Aus-Schalter in die Stellung EIN bringen. Der Umsichter speis!
nunmehr den Motor mit der durch PO0S eingestelifen Frequenz

Betrieb - Analoge Steuerung

{11 Dee Steverklemme 5 Gber emen einfachen Ein-/Aus-Schaher mit Klemme 1 verbinden.
Damit wird der Umrichter fir Rechtslau ei (Sta qung).

(2]  Andie in P .10!:5 wiz in Bid 4 dargestedt,
oder ein Signal von 0 - 10V zwischen Anschiul 2 (0V) und AnschivB 3 anlegen.

{3)  Netzstrom an den Umsichter anlagan
{4 Durch Einstelien des Parameters PO0G aul 001 den Analogsallwert vurgelml

{5)  Durch Einstellen des Parameters POOT auf 000 Digi g 1
Fall) und die Bedienelemanta auf der Frontplatte sperrsn

htigkeat der Gerate ist tur folgende Normen bescheinigh:

EN 60204-1 icherheit von M
ENGO146-1-1  HalblesterUmnchier - mwwmm

Européische Maschinen-Direktive

Die Umnchigr der Produktreihe NORDAC smart fallen nicht in dén Gedungsberaich der
Maschinen-Direktive, Die Gerate wurden jedach {tur typische Anwm:ganl gruruﬁch an!
Ubereinstimmung mit den wesenfiichen
Eine larung steht aul And g zur Verfligung.

Européische EMV-Richtlinie
Bei Installabon des Gerals gemal den in der Bi
erfilt der NORDAC smart alle Vorschritten der EMV-Fichlive nach Deﬁmlmn der EMV
Produkinorm fir Anlagen mit Motorantrieb IEC 22G-WG4 (CV) 21

B85130-E1740-U308-8
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ELEKTRISCHE DATEN
Bestell-Nr.: 1 AC 230 V, Klasse A Filter SK250/1F SK370/1F SK5S0/1F SK7s0/1F
1f3 AC 230 V, ohne Filter SK250/2 SKafo/2 SK550/2 SKrs0/2
M leistung 250W 30w S50 W 750 W
Eingangsspannung 230V +/-15%
Metztrequenz 47 - 63 Hz
Bereich Ausgangsirequenz 0 - 200 Hz
Garéte—Dauerlsistung {miax.) BEO VA B8O VA 1,14 KVA 1,5kVA
Strom: 154 20A 26A J4A
Ausgang [Ne“ Dauersirom) 164 234 33A 394
Eingang (max.) 30A 38A 55A 65A
Umgeb 0°C bis 40°C
Empfohlene Netzsicherung 104 16A
- S - F]
LB Yo 11 mme
Max. Leitungsquerschnitt: a 1,5 mm? ginadriges / 1,0 mm? mehradri
OPTIONEN / ZUBEHOR
DIN-Schienenumristsatz
Emmnm fur jes O;n'l'OPmP
FEHLERMELDUNGEN
Anzeige  Ursache MaBnahme zur Fehlerbehebung
FOO1 Ubersp g in der Gles (1) Kentrolligran, ob die innerhalb der auf dem Lai Grenzen fegl. (2) Rickiautzeit

Foa2 Uberstrom im Motor

it
|

Fo10 Initialisierungsstorung

§

Fo

i
J

FoT4
F106 P0G falsch eingestelt

F112 Wart von PO12 > Wert von PO13

F151-F153  P051 - P053 falsch eingesteit
F1g8 L

(P003) vergraBem. (3) jeren, ob die i istung innerhalb der spezifizierten Grenzen liegt,
Kontrolieren, ob die Motorleistung der Umnichiereistung entspricht (2) Kontrole, ob ge Zuldssig it (3) My
tgﬂwumwmam{ﬂmﬁﬁgﬂ ‘bﬂl [POBE) mit dem verwendelen
heb M 7 der Molor blockiert oder dbertastel ist.

(1) Kentrolieren, ob der Mmtubemet ist. (2) Die Motos- Ma:uma]lrequenz erhahen, falls ein Motor mit groBem Schiupt
eingesetzt wird.

llepwqﬂlemnhﬁe igebung p nicht zu hoch ist. (2)
gewahiieistet ist.

ob der Luftein- und -austritt am Gerat

1) Serielie Schi berpriden. (2] Die gen des Bus-Master und P031-P0S3 kontrollieren. {3) Kontroleren, ob
dieUbamuhungsMnmhtmm:st[Pm;!b

th«wwmwu

Den ganzen F iifen. Vior dam der POOS aut D000 einstell

Gerat aus- und wieder einschalten.

Kontrollieren, ob der Motor Gberlastet ist

F und/oder M i an den Binareinga

Pararmluer! <P013 ainsm!hm.

Einstellung der Binareingange PO51 bis P0S3 verandem.
[1) Motor nicht an Umrichier angeschiossen - Motor anschiseBien. (2) Siehe P08,

TABELLE DER BETRIEBSWERTE (PARAMETER)
» = Der Parameter kann auch wahrend des Batriebs geandert werden,

Po00 Betrigbswertanzeige

PO02 » Hochlaufzedt (Sekunden)

- Es wird der in POD1 gewahite Wert angezeigt.
Bai Auttreten eines Fehlers wird die zug F g (Frnn) Bei Auftreten einer
Warnung blink! die Anzeige. Wurde dée Ausgangstrequenz gewahil (POO1 = 0), mhsalmeAnmga
zwischen der gewahiten Frequenz und der tatsachiichen Frequenz.

:f m&m{ﬁmwwmm

b ptias :

:.W-Spmmgm

5 = Motordrehzan (min-")

6 = USS-Status

7 = Nicht implementiert

0-65000  Zeit fr die Beschleunigung des Motors vom Stillstand bis zur Hochstirequenz, wie in PO13 eing Das

[10.,00] Einstaflan einer zu kurzen it kann zum des Umrichters fiitwen (F FO02 -
Uberslion): Frequenz

(G85139-E1740-L308-8
4 fiok: )



PO11

PO12 =

PO13 »

PO14 »

PO1S »

Ruckiautze iSekundenl

Vermundung (Sekunden)

Frequenzsollwen digital (Hz)

Frequenzsoliwertauswahl

FreigabelSperre der
Frontpiatten-Bedienelements

Einstellung des Parameterschutzes

Frequenzsoliwert-Specher

Minimeale Motorfrequenz (Hz)
Mawmale Motorfrequenz (Hz)

Frequenzausblendung 1 (Hz)

Automatischer Wiederaniauf

0- 86000 mmummedmme:mmwmm DuEnmﬂmw

[10,00]

0- 40,00
[0.00]

o}

U}

0 - 200,00
[0.00]

0 - 200,00
[50,00]

0- 200,00

10}

2u hurzen Rickiautzen kann zum Abschalten des Umrchiters fuhren (Fehiercode FOO1 - Uberspanaung].
Frequenz ,Ii.

Lo

0Hz - >
|-—H"§'g¥‘"‘—-| Zeit
(0-8505)
Wird um die Beschi (nitzich bes

mmmmmmdmquwmuzB bumeaneﬁmw}
Verrundung ist nur akfiv wenn die Verrundungszeit 0,3 s berschraitet.

Frequenz

fmax
(P013)

OHz

Hinweis:  Die fir Risckiauf basiet auf der Steigung fir Hochiaul (PO02) und wird
2ur Ricklauizeit POO3 addiert.
Gib die Frequenz vor, mit der der Antrieb bei digitaler Steuerung arbeitat. Nur wirksam, wenn POD6 auf
0’ gingestellt ist
Bestimmt den Stevermodus des Umrichters:
0= mwummmwmmuwsmmmmmm
der Tasten A und 7 eingestallt werden, |st POOT = 0, kann die Frequenz durch Einstellung
von zwei Bindreingangen POS1 - P53 auf die Werte 11 und 12, gestauert werden.
1= mmﬂmdnww
2= ist nur gewahit wenn der Wert von
mmmummm&mmsi POS3) = 6, 17 oder 18 ist. Der Festirequenz-
Soitwert kanin auch iber die Tasten A und 7 geandert werden (wie bel PO0G = 0). Dabel
ist jedoch zu beachten, daf ein auf diese Weise gewahiter Sollwert nichi gespeichert
wird, wenn PO11 auf 1 eingestallt ist.
Hinweis:  Bei P006 = 1 und Einsteflung des Umrichters fir Femsteuerung bleiben die
Analogeingange aldiv.
0= Die Tasten EIN, JOG und RUCKLAUF sind auBer Funktion gesetzt. Die Steverung wird iber
dagitale Eingaben (siehe Parameter POST - P0S3) betrieben. A und 7 kannen auch weiterhin zur
warden 0 P124 = 1 und keine digitale Eingabe ist zur
Ausftllum_] dlaw FWDBI‘I gawahlt worden.
1= i
del Elnslellung der Parameter P121 - Plzd.
Legt fest, welche Parametar verandert werden konnen:
0= Nurdie Parameter PO0Y bis PO0S kdnnen gelesen/eingestelll werden.
1= Eskannen nur die Parameter von PODT bis P04 eingestalit und alle dbrigen Parameter

oder gesperrt werden, Abhangig von

nur gelesen werden.
2= Alle Parameter konnen i werden, jedoch wird bei einem Abschalten
P003 automatisch aul 0 rickgesetzl.
3= Alle Parameter kilnnen gelesen/aingestelt werden.
0= Nicht wirksam.
1= erksam nach dem Ausschalten, d.h. die mit den Tastan A | 7 vorgenommenen
auch nach dem A des Gerates g

Gibt die minimase Motorfrequenz vor (Wert muB kleiner als in P013 sein),

Gibt die maximale Motorrequenz vor.

Mit digsem Paramster kann zur i inungen des Antriebs
eine Fraguenz eingestelll werden, haldalain. von +-2 Hz ausgeblendet wird. Im
istein arer Batrieb nicht mbglich - der Bereich wird nur

durchfahren. i
Wird dieser Parameter auf ‘1 gesetzt, ist der Umrichter in der Lage, nach amem Nsmusﬁall oder
Spannungsmangal’ automatisch einen Neustart 2u volizi 0 dia B
is! noch immer geschipssen.

0= Micht wirksam

1= Automatischer Wiederanlauf

(635139-E1740-U308-5
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POIT »

PO22

PO29 «

PO32 »

P042 »

Art der Verrundung

Automatischer Wiederaniauf nach Starung

(Sekunden)
Minimatiraquenz. analog (Hz)

Maximalfrequenz, analog (Hz)

Art des Analog-Eingangs

/\ | WARNUNG

Frequenzausbiendung 2 (Hz)
Frequenzaushlendung 3 (Hz)
Frequenzausblendung 4 (Hz)
Tippfrequenz rechis {Hz)

Tippfrequenz links (Hz)

1. Festirequenz (Hz)

2. Festirequenz (Hz)

1-2
1

0]

0,50 - 25,00
5,00]
0-200,00
10.00]

0- 200,00
150,00}

0- 200,00
[0.00]

0-200,00
[0.00]
0-200,00

00]
0- 200,00
[5.00]

0- 200,00
5.00)

0-20000
15.00]

0-200,00
[10.00]

das des | auf alnan' fenden Motor
Un1=r normalen Verhaltnissen La81 der Umrichier den Motor von 0 Hz aus hochlaufen. Lauf der Motor
Jsdom noch oder wird er von der Last angetrisben, dann erfolgt vor dem Rucklauf zum Sollwert eine
die 2ur L g fuhren kann. Durch Verwendung der Fangschaltung stellt sich
der Umiichter auf die Drahzahi des Molors @n und fahrt inn von dieser Drenzahl auf den Sollwert hoch.
0= Nomaler Wiederaniaut

1= mit F nach Ei nach Storung oder nach AUS2 (Falls
Pma =1).
2= immer wirksam | q fiir Falle, in denen der Molor von der Last
ngamshen werden kann),
3= WieP06=
4= WieP0il6= 2

Hinweis:  Siehe auch PO20
1= Kontinuierliche Verrundung {iber PO04 definsert).
2= Du i 9. Dies gewahrieistet eine schnelle
unverrundete Reaktion auf STOP Befehle.
Hinweis:  Um diesen Parameter zu akivieren, mus P004 auf einen Wert > 0,0 eingestelit wardan.
Automatischer Wiederanlauf nach Starung:
0= MNicht wirksam
1= Der Umrichier nimmt nach einer Storung bis maximal 5 Wiederaniautversuche vor. Ist die
Starung nach dem 5. Versuch nicht behoben, dann verbled! der Umrichter im Fehlerzustand.

Wird in Verbindung mit PO1E benutzt. (Sollte es wiederholt zur Ub dsung (FO02) kommen, die

eingastelte Zeitspanne vergrofiem.)

Die dem kieinsten Analog-Eingangswert enlsprechende Frequenz, dh. 0 V oder 2 V, wie durch P023

vorgegeben, Dieser Parameter kann aut emen hnhetan Wert mngaﬂalnwdm als P022. um einen
zwischen Analog- Eingang: gang 2u erhalten (siche

ﬂ'ag'fmmbel PO22).

Die dem hochsten Analog- Eingangswen entsprechende Frequenz, d.h. 10 V. wie durch P023 vorgegeben.
mmmmmmmm als P021, um einen reziproken

0 Analog-Ei ignal und der Ausgang: 2u erhalten.
Sy .
Po21
Po22
Po22
Po21
T
9= 0V-10V
1= 2V-10v
2= 2V*-10V

*Bei U < 1 V stoppt der Umnchter kontroliien.
Hinwels:  Parameteremnstellung P023 = 2 ist nur aktiv wenn der Umsichter kompiett auf lokale
Steverung eingestellt ist (z.8. P10 = 0 oder 4).

Befindet sich der nicht im analog S {POOG = 0 oder 2), bewirkt die Einstellung des
Paramedters auf ‘1’ eine Addition des Analog-Eingangswenes.
0= Keine Addition.
1= mmmmuwsum% quenz oder 2ur P Frequenz.
3% durch analoge Eingang im Berech 0 - 100%.
Hinweis:  Durch Wahl einer Kombi gen und
mmmmsmmmumhdnmmm
'Miﬂenmﬁnmr‘mlmﬁgumm mil gingr +/- 5 V-Einspeisung oder einem 0 - 10V
50 daB die Ausgang in jader Stallung 0 Hz batragen kann,
mﬂnmmwmumg.
Siehe PO14,
Siehe PO14.
Siehe PO14.

Der Tippbetrieb dient zum Weiterd d Mmme.Ermmummmw
an einem der Digitaleingange (P051 bes PO53) oder der JOG-Taste gesteuert werden.
mmethmm n‘mumﬂﬂwmermmnm
alter arbaitel. Im Geg: 2u den dbrigen S

Pumrwmwlmmwﬁeumdamz
Ist der Tippbetried links aktiviert (DINN = 8), dann steuen dieser Parameter die Frequenz, mit weicher der
Umichter bei geschiossenem Schalter arbaitet. Im Geg: 2u den dbrigen kann digser
Parameter tiefer eingestelll werden als die Mindestirequenz.
Giftigbai  {a) POOE = 2 und POST = 6 oder 18,

oder (b) P00 =2und POS! = PO52=17.
Giltighei (a) P06 =2 und PO51 = § oder 18,

odar (b) P006 = 2 und PO51 = P0S2 = 17

GA5135-E1740-U08-B
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Giiltig bei

0-200,00 fa)  PO06 =2 und POS1 = PO52 = 17.
[20,00) oder (b)  PO0B =2 und POS3 = 6 oder 18,
Invertierung 0-7 (Gibt die Drehrichtung fir die Festfrequenzen vor.
i Festirequenzen 1 - 3 ]
FF1 FF2 FF3
PO45=0 = = ==
PO45=1 = = =4
P45 =2 = = —
P45 =3 = — (=
Poas =4 =¥ = =
P45 =5 = = =5
PO45 =6 = = =
P05 =7 = = =
= Fastirequenz-Sollwerte nicht invertiert
«= Fastirequenz-Sollwerts invertiert
PO51 Auswahi Steverfunktion, DIN1 0-19 Wert | Funktion von P051 bis P053 Funktion im | Funktion im
(Klemme 5), Festirequenz 1 n Low-Zustand | High-Zustand
oder bindrkodiente Festirequenz Ba 1. 0 Ei it g =
: 1 EIN rechis Aus Ein rechts
P52 Auswahl Steuerfunkfion, DIN2 0-18
{Kiemme ), Festfrequenz 2 2 | EWnks A Eintrfs
oder bindrkodierte Festiraquenz Bit 0. i Umkehr Mormal Umkehr
4 Aus2! Aus2 Ein
P05 Auswahl Steuerfunktion, DIN3 0-19 5 | Ausa? AUS3 Ein
il o 7, Foctipauiiis 3 L [ Festirequenzen 1 - 3 Aus Ein
7 Tippbetrieb rechts Aus Tippb. re.
8 Tippbetrieb links Aus Tippb. k.
9 Femsteverung Vorort Fem
10 Fahlercoda ricksetzan Aus Riicksetz. bei
steig. Flanke
1" Frequenz erhghen 3 Aus Erhhen
12 Frequenz verringern 3 Aus Vermingem
13 Analog-Eingang sperren (Sollwer = 0,0 Hz) Analog ein Analog
gespert
14 Taste ‘P sparren P aktiv ‘P gespemt [
15 Gleichstrombremse aktivieren Aus Bremse ein
16 Nicht benutzen - I
17 Binare Festirequenzsteverung Aus Ein
{Festfrequenzen 1 - 3, sighe Tabeflo unfan)
18 Wie &, jedoch erfordert Eingangssignal High' | Aus Ein
auch AUN wenn POOT = 0
19 Externa Abschaltung | PTC-Eingang Ja (Fo12) Mein
| Austrideln.
2
3 Nur wirksam, wenn POOT = 0.
Binarkodierte Festirequenzabbildung
DIN1 (P0S1) DIN2 (P052)
STOP [} 0
EIN bis FF1 (P041) 0 1
EIN bis FF2 (PD42) 1 ]
EIN bis FF3 (P043) 1 1
POS6 Entprefizeit der Digtaleingange 0-2 0= 125ms
10 1= 75ms
2= 25ms
GES129-E1740-UME-8
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POT6 »

Auswahl des Relasa

Kombinierter Modus zum Anhalten des

(Sekunden)

Hallezeit bei extesner Bremse (Sekunden)

Kombinserte Bremsung

Gleichstrombremsung (%)

Fi-Motorschutz

0-20,00
1,001

0-20,00
11,00]

0-1
1
0-250

0-1
U]
0-10
[0 oder 4]

Relaisfunktion Alkdiv

]

Keine Funktion zugeordnet (Relais nicht aktiv)

=
= 3

Umrichler arbeitet ig

§

Umrichterfrequenz 0,0 Hz

=
=

Molortaufrichtung (Drehfeld) rechts igl

@xtems Bremse ein (siehe Parameter POS3/POS4)

Umiichterfrequenz kiginer oder gleich Mindesth

5188

Fehlarmaldung

f groBer oder gleich High

Warnung aktiv (Zur Arf der Warnung siehe P331)

Nicht benutz

gmmqmmnwu—-ci

Matorgrenzstrom (Wamnung)

glE| (B

1 Maotoribertemperatur (Wamung)

12,13 | Nicht benutzt - |

Hinweis:  ‘Akiiv low’ = Relais AUS. 'Aktiv high® = Relais EIN,

Dasselbe Frinzip wie POS1 = 4, mit der da8 kein g steht. Der

Mod glicht es, die Gi i mmwmmmrmmz&
um daf die ist {siehs POG4).

T.“‘.;'-;T.‘ﬁ'
§

verwenden
Kombinierter Modus zum Anhalten des Molors

Mur wirksam, wenn ein Retaisausgang fur das Steuern einer ext. Bremse eingestellt ist (P0S1/P062 = 4).
In diesem Fall arbeitet der Umrichler nach dem Einschalten wahrend der durch diesen Parameter

gegeben Zeit mit der Mindestireqenz, bevor das -Relais anzieht und der Hochiauf erdolgt
(sighe Abbildung bei POG4).
Wia POB3, nur wirksam, wenn ein Relai g for et B ist oder
PO62 = tNWWWMMW&WUMrMMWMWMW
(Einlagen der ext. Bremse) weiter mit der arbeitel.

Hinweise: (1] Die Einsteliwene fir PO53 und POG4 solten etwas langer pewahit werden, als die

fatsdchiichen Zesten, die Hir das Einlegen bew. Liisen der ext. Bremse bendtigt werden.
{2) Das Einstellen von P0S3 oder PO64 auf einen 2u hohen Wert kann, insbesondere wann

PO12 auf eingn hohen West eingestelt ist, eine Uberstomwamung oder- ausibsung
bewirken, da der Umnichber versuchi, einen Motor mit fesigebremster Welie 7u drehen.

0= Aus

1= Ein. Eraubt schnallare Rl iten und das

Der Molor wird durch Einspeisen von Gleichstrom gebremst. Auf diese Weise fallt die Verustwarme nicht

im Umsichter, sondern vieimehr im Molar an. Die Welle wird bis zum Ende der Bremspeniode

wmmmuumn«mmmmm

Diese Funktion ist nicht wirksam, wenn POG1/P062 = 4 ( is). Dig fann b
DIN{ bis DINS aktiviert werden (sishe POST - POS3),

WARNUNG: Der haufige Einsatz lang andauernder Gleichstrombremsungen kann zu einer
Uberhitzung

des Motors fihren.
0= Nicht wirksam
1= Wirksam. Fiihnt zu giner FO74 ltung, wenn die den F1-Wert
berschreital
Mt diesem Parameter werden dia Puistrequanz im Bereich von 2 bis 16 kHz sowie die
PWM-Modulationsart fir dia A ] gt (PWM =F ation). Falls ein

mmmmwmgnanmw
Pulsfroquenz die Veriusle im Urmrichtar sowie die Emission von Funkstorungen herabgesetzi werden.

(685130-E1740-US8-8
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3

P0g2 «

PO35 »

P01 =

Auswahl der Uf-Kurve

Kontinuierfiche Stromanhebung (%)

Losbrachmoment (%)

Motomennirequanz (Hz)
Matomenndrehzahl (fmin)

Matornennstrom (A)
Motomennspannung (V)
Motomenniestung (1)
Autokalibiening

Statorwiderstand (€2}

Slave-Advesse

Zeitizberwachung (Sekunden)

Nenn-System-Frequenzsobwert fiir serislic

USS-Kompatibiftat

Betrieb EuropalUSA

(1] 9. Es kann eine der o Batrieh gewahit werden:

Ooder1=  Linears Spannungs-Frequenz-Kennlinie.
Diese Kurve ist filr Synchronmatoren und fir parallel geschallete Motoren
!‘\Giwpena_ ntrieh) mvsrwem!an: I

2= i L ' Ki e
Geeignet fur Pumpen und Lifter (Geblasa).
Uy
Uy, (PoB4)

T >
fy (Po81) t
0-250 Arbeilet g iber dem g Freg .

[100] Fur viele Amwendungen ist es notwendig das Moment bei niedrigen Frequenzen anzuheben, Dieser
Paramater erméglicht sine Spannungsanhebung (Boost) bei 0 Hz, um das notwendige Anlaufmoment bei
niednigen Freg Bereich: ( - 250% des
WARNUNG: ~ Falls P078 zu hoch eingestellt wird, kann es zu einer (berhitzung des Motors

kommen.

0-250 Bei Antrisben mit ginem hohen L 18 gine zusa 5 { g durch
o Eingabe eines Anlaufsiromwertas im Bereich von 0 - 250% des Motornennstroms moglich. Diese
Anhebung ist nur beim Starten des Molors bis zum Erreichen des Frequenzsollwertes wirksam.
Hinweis:  Diese Anhebuny erfoigt addiliv zu PO7S.

0- 200,
150,001
0-9999
reeds Diese Parameler missen fir den verwendeten Mator eingestellt warden.
Die Daten sind dem Ty ild des Motors zu h
Hinwels:  Die Werksei ind entsprechend den Nennleistungen d
unterschiedlich.
Der Sta : wird bei den i des

Diese Funkdion ermagficht es dem Umrichter, den Standerwiderstand automatisch zu massen. Der Wes
wird in POBO gespeichent und POBA wird aul 0’ zunickgesetzt
Ist der ge 2u hoch fir die UmnchtergroBe (z. B. wenn der Motor nicht
angeschlassen ist oder wenn ein ungewdhnlich kienen Motar angeschlossen ist), kippt dar Umrichier
(Fehier-Code F188) und belast POBS auf Einstellung 1'. In diesem Fall gen POBI manuell einstelien und
dann den POBE aul ‘0’ setzen.
001-20000  Kann Kir die Emgabe des Standarwid von Hand werden, Es ist, der Widerstand
free] zwischen zwel Phasen einzugaben. .
Hinwels:  Falls der P083-Wert zu hoch ist, kann es zu siner Ubersiromausiosung (F002) kommen.
0-30 Uber die serielle Schitistelle knnen bis zu 31 Umichter miteinander verbunden und von einem
10 Rechner oder einer SPS unter Verwendung des USS-Protokols gesteuert werden, Durch diesen
Paramter wird fir den Umrichter eine eindeutige Adresse eingestelit.

3-7 Zur Einstellung der Baudrate kir die ser, Schnittstelie RS485 (USS- Prot):

16 3= 1200 Baud
4= Nicht verwenden
5= 4800 Baud
6 = 9600 Baud
7= 19200 Baud
Hinweis:  Einige Umsetzer RS232 auf R5485 arbeiten nur bis 4800 Baud.
0-240 hé zwischen zwei eintrefienden D; q Bei Anwendung
[} bei denen der Umrichter gewbhnlich Gber eine serialis Sch gesteuert oder db hi wird, dient
diesa Funkdion zum A des Umei bei einer Dateni gungsstirung
Tritft nach dem Empfangen eines giltigen D 0 innerhilb der e Zeit kein
weiteres Datentelegramm ein, schaltet der Umrichler ab und es wird der Fehlercode FOO8 angezeigt
Bai Ei g des F aul 0 ist die | g abg
0-20000 Diel g van Soll e die serialle Schni zum Umrichter erfolgt in Form von
[50.00) Prozentwerten. Der in diesem Parameter i bene Frequenz-Wert entspricht 100% (4000H).

0-2
U]

Kompatibel bei 0.1 Hz-Auflasung

Freigabe 0.01 Hz-Aufidsung

= PZD st nicht skaliert, sondern reprasentert den aklualien Frequenzwert bel siner Aufldsung von
0.01 Hz. Frequenzen werden nichi wie Gblick als Prozentwert sonden als Absolutwert ibertragen
(2.B.5000 fur 50 Hz).

0-1 Mit diesem Parameter wird der Umrichier auf européitsche oder ische Netz- und Motart
[0] aingestell:

[ ¥ P

0= Europa (50Hz)
1= m"ﬂ

G85139-E1740-L1308-B

g e



Pin

P21
P22
P23

P14

P131
P132
P134

P135

P910 «

Umrichter Nennleistung wmp:
Freigabe/Sperre der EIN-Taste
Freigabe/Sperre der Taste
RECHTSLAUF/LINKSLAUF
Freigabe/Sperre der JOG-Tasts
Freigabe/Sperre der A-Taste und 7-Taste

Gerate-Anlagennummer
Letzter Fehlercode

Art der letzten Warnung

‘Ricksetzen aul Werksvoreinstesiungen

EEPROM Speicherung

- 1000

0- 1000
I

0-9909
I
0-255

0- 9999
I

0-9999
H

Nur- Lumrm!ar. der die Nennleistung des Umrichters in kW angibt. Buspoat 0,55 = 550 w

Hinweis:  Bei P101 = 1 wird die g in hp power) angezeig
0= EIN-Taste gesper

1= mmtmmwmwmnman

0= Taste RECHTSLAUF/LINKSLALF gespent

1= Tasle RECHTSI.AUFHJM{SLAUFMigegebaI {Pur moghch wenn POOT = 1)
0= JOG-Taste gespert

1= JOG-Taste reigegeben (nur maglich wenn PODT = 1)

0= A-Taste und 7-Tasta gesperr

1= A-Taste und 7-Taste freigegeben (nur moglich wenn POOT = 1)
Hinweis:  Dies gilt nur fir die Frequanz-Einstellung.

Nur-Lese-Parameler Es handeltsich um Kopien derIn PO01 gespeicherien Werte; e direker
Zugif besteht iber die seriells Kopplung.

g des Ume auf Voront g oder F g tiber die seriglhe D g
0= Vorort-Steverung
= ,1Uﬂd€lﬂel|el'luur. i
= vomn Soeuwng [abetFeemummder Fraquenz}
3= Frequenz)
4= Voo Slausrung {aber Femzugriff zum Schreiben und Lesen von Parametem und zum
Riicksetzen von Storungen)
Hinweis:  Bei Betrieb des Umvichters mit Fernsteuerung (P10 = 1 oder 3) bleibt bei PO06 = 1 der
Analogeingang aktiv und wird addiert.

Enthalt die Nummer der Software-Viersion und kann nicht geandert werden.

Durch diesen Parameter kann dem Umrichier eine eindeutige Kenn- 0 werden. Auf
die Funiktion hat er keine Auswirkung.

In diesam Parameter wird der Beim Riicksetzen des
mmmuhmwm

Hinweis:  Durch Andem der Werle kann die Wamung geloschi werden.
In diesem Parameter wird die zuletzt registrierte Wamung bis zum Abschalten des Umnichiers
gespeichert:

002 = Strombegrenzung akfiv
003 = Spannungsbegrenzung akiry
004 = Schiupl iberschritten

005 = Motor-Ubertemperatur
Hinwels:  Durch Andern der Werte kann die Wamung geloscht werden.
Wird dieser Parameler auf 1" eingestelll und anschiieBend P gedruckd. dann erfoigt das Rucksetzen aller
Paramegtar mit Ausnahme von P101 auf die Werla der |

0 A won P gmenwﬂurmnamaums
1 wvon F il oen bleiben erhalten bei Netz-AUS.

10 WIa-EI?-lO-Lt:



